Реализация деятельностного  подхода на уроках физики при формировании индивидуальной траектории обучающихся
Миронова Ольга Алексеевна, к.ф.-м.н., учитель физики ГБОУ СОШ №2 п.г.т. Усть-Кинельский
Китайская народная мудрость гласит: "Я слышу – я забываю, я вижу – я запоминаю, я делаю – я усваиваю”. В системно - деятельностном подходе категория "деятельности" занимает одно из ключевых мест, а деятельность сама рассматривается как своего рода система. 

Что значит "деятельность"? Во-первых, деятельность - это система, которая нацелена на результат. С самого начала в системно - деятельностном подходе выделяется результат деятельности. Во-вторых, результат может быть достигнут только в том случае, если есть обратная связь (коррекция, обратная ориентация). Важно увидеть, что все действия не разорваны. В-третьих, в деятельности надо учитывать психолого-возрастные и индивидуальные особенности развития личности ребенка и присущие этим особенностям формы деятельности. Таким образом, любая деятельность, осуществляемая её субъектом, включает в себя цель, средство, сам процесс преобразования и его результат. 

Реализацию деятельностного подхода продемонстрируем на уроке физике в 10 классе технологического направления «Решение задач на законы Ньютона».

Тема урока: «Решение задач на законы Ньютона»
Тип урока: УОМН

Цель урока: Понимание обучающимися сущности законов Ньютона на примере изучения механического движения тел, находящихся в различных ситуациях. 

	Задачи
	Планируемые результаты

	Обобщить законы Ньютона
	Уметь формулировать три закона Ньютона, характеризовать связь между равнодействующей сил, приложенных к телу, и ускорением тела. 

	Использовать законы Ньютона для решения ключевых задач
	Вычислять значения сил и ускорений.

Вычислять значения ускорений тел по известным значениям действующих сил и масс тел. Формулировать и объяснять законы Ньютона

	Объяснить возможность использования законов Ньютона для системы тел, связанных нерастяжимой нитью, обладающей массой
	Уметь анализировать и применять законы Ньютона к различным видам механического движения тел в контексте заданных учебных и реальных ситуаций.


Форма организации урока: фронтальная, групповая и индивидуальная. 

ЭОР: презентация

Ход урока:

Это неважно, что медленно ты идёшь... главное — не останавливайся.

Конфуций

I. Разминка.

Заполните пропуски в таблице:

	Действие
	I закон
	II закон
	III закон

	Формулировка закона
	
	
	

	Математическая запись закона
	
	
	

	Условие применимости
	
	
	


	Действие
	I
	II
	III
	IV

	Исключите лишнее
 слово
	инертность
	равнодействующая
	инерция
	ускорение


	Найдите уравнение с ошибкой
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	Определите вид
 движения
	Равномерное
Равноускоренное

Равнозамедленное
	Равномерное

Равноускоренное

Равнозамедленное
	Равномерное

Равноускоренное

Равнозамедленное
	Равномерное

Равноускоренное

Равнозамедленное


II. Работа в группах.
(Обучающиеся делятся на три группы. Для каждой группы на столе находится задание.)
На гладкой поверхности находится тело или система тел. Изобразите все силы, действующие на тело (систему тел) и получите выражение для ускорения:

	1.
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	2.
	
[image: image10.png]



	

	3.
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(Обучающие выполняют задание и представляют полученные результаты).

Усложним задачу. Поместим наше тело или систему тел на шероховатую поверхность. Что изменится в выражении для ускорения? (Обучающиеся анализируют полученные результаты и дают ответы на вопрос.)
До настоящего времени мы использовали понятие невесомая нить. Рассмотрим случай, когда масса нити отлична от нуля.
III. Изложение нового материала.
Задача. Два тела массами m1 и  m2, связанные нерастяжимой веревкой, лежат на гладкой горизонтальной поверхности. Масса веревки m0. На второе тело действует в горизонтальном направлении сила 
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. Определите силы, с которыми веревка действует на каждое тело. Трением можно пренебречь.
Решение. Изобразим силы, действующие на каждое тело и веревку: 
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- силы, с которыми веревка действует на тела 1 и 2; 
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- силы, с которыми тела действуют на веревку. Сила тяжести, действующая на каждое тело, скомпенсирована силами нормальной реакции опоры.
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Так как веревка нерастяжима, то модули ускорений обоих тел и веревки одинаковы и равны а. Применим второй закон Ньютона для сил, действующих в горизонтальном направлении (сумма сил, действующих в вертикальном направлении, равна нулю):
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Применив третий закон Ньютона, получим
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Используя выражения (1) - (4), получаем
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Силы 
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равны по модулю в том случае, когда масса веревки равна нулю (когда массой веревки можно пренебречь по сравнению с массами тел).
IV. Рефлексия.

Чтобы оценить уровень достижения планируемых результатов, в конце урока была проведена небольшая самостоятельная работа и осуществлена взаимопроверка. По результатам данной работы можно сказать, что цель урока достигнута.
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